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1. ADVERTENCIA GENERAL

| 1.1 LEA ATENTAMENTE ANTES DE UTILIZAR EL DISPOSITIVO |

« Este manual es parte integral del producto y debe mantenerse cerca del instrumento para una facil y rapida
referencia.

« El regulador no debe utilizarse en aplicaciones diferentes a las descritas a continuacion.
Ademas, no se puede utilizar como dispositivo de

seguridad. « Antes de continuar, verifique cuidadosamente los limites de aplicacion.

° Dixell Srl se reserva el derecho de modificar la composicién de sus productos, incluso sin previo aviso,
garantizando la misma e inalterada funcionalidad.

1.2 INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

« Verifique la tensién de alimentacion antes de conectar el instrumento.
» No exponer al agua ni a la humedad: utilice el controlador solo dentro de los limites operativos evitando cambios bruscos
de temperatura con alta humedad atmosférica para evitar la formacién de condensacion.

« Advertencia: desconecte todas las conexiones eléctricas antes de cualquier tipo de mantenimiento.
« El instrumento no debe abrirse.
En caso de averia o funcionamiento defectuoso, devolver el instrumento al distribuidor o a “DIXELL srl” (ver
direccion) con una descripcién detallada del fallo.
« Considere la corriente maxima que se puede aplicar a cada relé (ver Datos Técnicos).
« Asegurese de que los cables de las sondas, las cargas y la fuente de alimentacién estén separados y lo suficientemente lejos
unos de otros, sin cruzarse ni entrelazarse.
Coloque la sonda en un lugar donde el usuario final no pueda acceder a ella.
En caso de aplicaciones en entornos industriales, podria ser Util el uso de filtros de red (nuestro mod. FT1)
en paralelo con cargas inductivas.

2. DESCRIPCION GENERAL

ElI XC35CX es un regulador para unidades condensadoras en tandem. Puede accionar compresores controlados

por inverter, compresores digitales o compresores estandar ON-OFF. Esta equipado con:
° 1 0 2 salidas de relé para accionar ON-OFF compresores de ventiladores, o para sefializacion de alarmas;

1 salida TRIAC para modulacion de la velocidad del ventilador en modo de corte de fase (corriente MAX. 2,2 A)

1 salida analdgica (0-10 Vdc o tipo PWM) para control de ventiladores electrénicos, gestion de inversores
o repetidores proporcionales

Hasta 3 entradas digitales libres de tension para gestiéon de alarmas externas

« 2 entradas analdgicas para utilizar con transductor de presién raciométrico (0-5 Vdc)

° Hasta 4 entradas de sonda de temperatura tipo NTC10k, NTC86k o PT1000

Por otro lado, el XC15CX se diferencia por tener solo un relé de 16 A. Todas las funcionalidades descritas en
el siguiente manual son comunes tanto para el XC15CX como para el XC35CX (con la Unica excepcion de la
funcion relacionada con el segundo relé de 5 A).
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3. HERRAMIENTAS OPERATIVAS

Descripcién Cadigo
2K:iatop\a;rg;‘erminales enchufables hembra @110 o DAQ00009 60

Kit para terminales enchufables hembra a 24 V CA DA000009 70
Adaptador TTL a RS485 XJ485CX + CABRS02
Transductor de presién de succion PPR15 (barra 0T15)
Transductor de presién de descarga PPR30 (0T30 bar)
Herramienta de parametros de programacion Tecla de acceso répido 4K

3.1 TRANSDUCTORES DE PRESION RACIOMETRICOS (0-5 VCC)

PPR15 2,0 m barra 0T15
Codigo: BE079302 00

)
\"‘?/ 2,0 m, barra 0T30

o PPR30 -
Cadigo: BE079302 02

3.2 SONDA DE TEMPERATURA DE MONTAJE EN TUBERIA: NP4-67

La sonda de temperatura NP4-67 se puede
utilizar en la linea de descarga para
monitorear la temperatura de descarga del
compresor.

NP4-67:
‘ Sonda tipo NTC de 1,5 m
» Rango de temperatura: -40+110°C « Longitud

del cable: 1,5 mt
+ Cédigo: BN609001 52

/
PUNTO DI CONTATTO
INRAME
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| 3.3 HERRAMIENTA ADAPTADORA DE MONITOREO: XJ485CX

Este es un adaptador externo de capa fisica TTL a
RS485. Debe conectarse al puerto TTL de 5 pines
para convertir la salida TTL en una sefial de 2 hilos.
Salida RS485.

4. CABLEADO Y CONEXIONES ELECTRICAS

| 4.1 INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD |

Antes de conectar los cables, asegurese de que la fuente de alimentacion sea compatible con el instrumento. Separe
los cables de la sonda de los cables de la fuente de alimentacion, de las salidas y de las conexiones de alimentacion.
No exceda la corriente maxima permitida en cada relé ( carga resistiva de 16 AMP o 5 AMP).
En caso de una carga de corriente mayor, utilice un contactor de potencia externo adecuado.

4.2 DIAGRAMAS DE CABLEADO

4.2.1 Modelos de alto voltaje (110 VCA, 230 VCA)

PbC Pb1 GND e =% m1.| Hot Key
| | | | 11 8] ois TTL

13|14|15|16]17[18|19|20|21|22]23]24|W
A 15&} 5 A
6 g| | —
| I

| H_I o3 0A3 = TRIAC output

Power (HV)
supply (HV)

g =~ s

+ La salida TRIAC 0A3 esta conectada internamente a la LINEA de alimentacién (L, terminal nimero 3)

« Siga las instrucciones del parrafo 4.3 para las conexiones de la sonda.

« La salida analégica oAn puede ser PWM (positivo en el terminal 18) o 0-10 Vcc (positivo en el terminal 17)
tipo.

« Todas las entradas digitales estan libres de tipo voltaje

« El modelo XC15CX tiene solo un relé de 16 AMP (0A1), salida TRIAC (0A3) y salida analdgica (0An)
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4.2.2 Modelos de bajo voltaje (24 VCA)

s cND 0An Pb4
+5V Pb2
I | L | &] ois

13|14|15|16]17[18|19|20|21|2.2l23]24||:m
A 16N ;\5/4 A
7
I

7
1|2 415|6 9 T—
|A1 |A2 I I 0A3 =TRIAC output
0A1 0A2 0A3 (LV)

Power
sppy(v)  CM

e

+ La salida TRIAC 0A3 esta conectada internamente a la LINEA de alimentacion (A1, terminal nimero 1)

« Siga las instrucciones del parrafo 4.3 para las conexiones de la sonda.

« La salida analégica oAn puede ser PWM (positivo en el terminal 18) o 0-10 Vcc (positivo en el terminal 17)
tipo.

« Todas las entradas digitales estan libres de tipo voltaje

« El modelo XC15CX tiene solo un relé de 16 AMP (0A1), salida TRIAC (0A3) y salida analégica (0An)

4.3 SONDAS DE PRESION Y TEMPERATURA RACIOMETRICAS (0-5 VCC)

4.3.1 Advertencias generales

Al utilizar terminales, asegurese de que no contengan componentes que puedan causar cortocircuitos o
generar ruido a altas frecuencias. Para minimizar las perturbaciones inducidas, utilice cables blindados con
el blindaje conectado a tierra.

Sondas de presion (0-5 Vcc):
Preste atencion a la polaridad
Pb1 = 13(+5 Vcc) - 14(entrada) - 16(tierra)
Pb2 = 13(+5 Vcc) - 15(entrada) - 16(tierra)

Sondas de temperatura: Mantenga todos los cables alejados de los cables de alimentacion. Utilice cable blindado para alargarlos.

« NTC10k: Pb1 (13-14) y Pb2 (13-15)
« NTC10k 0 PT1000 o NTC86k: Pb3 (19-21) y Pb4 (19-20)

Tenga en cuenta que las sondas de temperatura disponibles para las entradas analégicas Pb3 y Pb4
dependen del hardware. Las combinaciones posibles son: NTC10k o NTC86k y PT1000.
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Sondas de temperatura (NTC10k) -j
Pb2
Pb1 (P1C = NTC): 13-14 -:‘
Pb1 PbC

Pb2 (P2C =NTC): 13-15 13|14 15|

Sondas de temperatura (NTC10k, PT1000, NTC86k) Pbl gl
Pb3 (P3C = NTC, PT1000, NTC86k): 19-21 Pb4 -Pb C"

Pb4 (P4C = NTC, PT1000, NTC86k): 19-20 19]20|21

Transductores ratiométricos (0,5+4,5 Vcc) I

PC] oD
Pb1 (P1C = 0-5) 13 L

|
(+); 14 (entrada); 16 (tierra) 13]14 15(16

Pb2 (P2C = 0-5) 13
(+); 15 (entrada); 16 (tierra)

Pbh2 Pbi1
(0-5) (0-5V)

| 4.4 ENTRADAS DIGITALES

DI1: disponible si la sonda P3 no esta disponible (P3P=no)
DI2: siempre disponible DI3:
disponible si la sonda P4 no esta disponible (P4P=no)

| [19]20[21]22] 23] |

NOTA: todas las entradas digitales estan libres de tipos de entrada de voltaje

| 4.5 SALIDA ANALOGICA: OAN

Salida PWM: 17(-); 18(+)
Salida 0-10 Vcc: 17(+); 18(-)

| 4.6 POTENCIA DE SALIDA: OA3 (TRIAC)

Existen dos modelos diferentes, que se caracterizan por una etapa de alimentacion TRIAC distinta. Por regla general,
el TRIAC siempre se conecta internamente a la linea de alimentacion del dispositivo.
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4.6.1 MODELO DE FUENTE DE ALIMENTACION DE ALTA TENSION (110 O 230 VCA)

ADVERTENCIA: La salida 0A3 (TRIAC) esta conectada internamente a la linea de alimentacion. jNO CONECTE CARGAS DE BAJA TENSION!

Cargas:

« 2 Compresores ON-OFF
tipo ENIRCIAN
?

* 1 Ventilador controlado en I 2 I 3 | 4| I 5| I 6 I I 9 | I :: I

modo de corte de fase
TRIAC Phase-Cut
L A i cr2 | output
A Hv) “UZD
: %
High I MAX POWER
500W

Voltage ‘cm
Power
supply

Cargas: I I

« 1 compresor scroll digital oAn

« 1 Compresor ON-OFF 11

oo [ T [ frzfsf T[T 1T

« 1 Ventilador electrénico

l f TSA |: :I
|2I3I4|5|6 7] Ig| — Electronic

& TRIAC Fan Control
L output L
HV) 1
g =0
A Capacity — %
Solenoid I N L|
High ./_
Vottage Digital Scroll A
Power _
supply
Carga: I
« 1 inversor controlado I
oAn
compresor i
« 1 Compresor tipo ON-OFF | | I | I"hsl I l I | ] |
* 1 Ventilador controlado en modo Q
de corte de fase f

GO 1o
L A iCPZ Zﬁlsﬁ Phase-Cut

= - HV) WLD
I_

High MAX POWER
V:::g: ﬂl inverter |
supply
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4.6.2 MODELO DE FUENTE DE ALIMENTACION DE BAJA TENSION (24 VCA)

ADVERTENCIA: La salida 0A3 (TRIAC) esta conectada internamente a la linea de alimentacion. jNO CONECTE CARGAS DE ALTA TENSION!

Cargas: I [
« 1 compresor digital a 110 o oAn
230V CA Low Voltage i |
« 1 Compresor ON-OFF Po'gvilépp" 'I | I I |17I18I | I I I I |
tipo s
« 1 Ventilador electrénico 1 | | 16A?: T‘ A
(112 |4|5I6|1| [9] M—
TRIAC
L A cp2 | output L=
. (24VAC) _%
N JLTL. —{oz
Capacity [ ]
\ Sol:oiu b NIL
IZI— Electronic A
Digital Scrol Fan Control
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5. Montaje e instalacion

Los instrumentos son aptos exclusivamente para uso interno. Se montaran en un panel, en un orificio de 29 x 71 mm, y se
fijaran con los soportes especiales suministrados.

El rango de temperatura ambiente de funcionamiento esta entre -10 y 60 °C.

Evite lugares expuestos a vibraciones intensas, gases corrosivos o suciedad excesiva. Lo mismo aplica a las sondas.
Asegurese de que haya ventilacion alrededor del instrumento.

78.5 - - 59,5 6

70

0004000000060

7

BRACKET
(PUSH TO RELEASE)

6. PRIMERA INSTALACION

COMPROBACION DE CONFIGURACION PRELIMINAR:

« Verificar el rango del transductor de presion: P1i, P1E, P2iy P2E
« Verifique la unidad de medida de los reguladores del compresor y del ventilador.

6.1 TRANSDUCTORES DE PRESION

Utilice los siguientes parametros para configurar el rango de la sonda de presién tanto para P1 (sonda de succién) como para P2
(sonda de descarga):

P1i, P2i: establece el valor de medicién correspondiente a 0,5 V

P1E, P2E: establece el valor de medicién correspondiente a 4,5 V

Estos parametros deben establecerse dentro de los limites del rango operativo de la presion.
sonda.

Procedimiento:

1. Ingrese al menu de programacion manteniendo presionado SET+DOWN durante 3 segundos
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2. Acceda al nivel de programacion “Pr2” manteniendo pulsadas las teclas SET+DOWN durante 7 segundos.
3. Seleccione el parametro Pxi (valor de lectura correspondiente a 0,5 V).
4. Use el botén SET y cambie el valor inferior con los botones ARRIBA o ABAJO. 5. Presione el botén SET
para confirmar y guardar el nuevo valor. Después, el PxE (valor de lectura)

correspondiente a 4,5 V) se mostrara en la pantalla
6. Use el botén SET y cambie el valor superior con los botones ARRIBA o ABAJO. 7. Presione el boton SET
para confirmar y guardar el nuevo valor. Después, se mostrara el siguiente parametro en la pantalla.

Siga los pasos anteriores también para modificar el rango de la sonda de presion P2 (par. P2iy P2E).

CONTROL CON MANOMETRO: Compruebe que las
mediciones de las sondas (tanto de succién como de descarga) coincidan con la lectura del manémetro. Generalmente, los transductores de

presioén no requieren recalibracion.

7. INTERFAZ DE USUARIO

|7.1 PANTALLA

7.2 TECLADO
Visualizacién estandar: Permite
ver y modificar los valores de consigna. En modo de programacion, permite modificar un
SET parametro o confirmar una operacion.
Menu ALARMA:
Manténgalo presionado durante 3 segundos para restablecer una alarma.
(ARRIBA) Modo de programacion:
Se utiliza para navegar por la lista de parametros.
Con HOT-KEY insertada: iniciar
A la funcion UPLOAD de parametros (desde HOTKEY a la memoria interna)
Menu INFO:
Se utiliza para navegar por el ment INFO
(ABAJO) Modo de programacion:
Se utiliza para navegar por la lista de parametros.
Con HOT-KEY insertada: iniciar
v la funcion DESCARGA de parametros (desde la memoria interna a la

TEGLA DE AGGESO RAPIDO)

Menu INFO:
Se utiliza para navegar por el ment INFO
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Reinicio de carga manual:
Si el par. r1F=rSt, presione este botén para reiniciar las cargas y las paradas previas
debido a una alarma de seguridad.

ENCENDIDO-APAGADO:

)

Si el parametro r2F=onF, mantenga presionado este boton durante 3 segundos para
encender y apagar el instrumento.

SERVICIO / RELOJ: para ingresar al menu RELOJ y SERVICIO

o
ALARMAS ALMACENADAS:

Da acceso a las alarmas almacenadas

COMBINACION DE TECLAS

ARRIBA + ABAJO Para bloquear y desbloquear el teclado

SET + DOWN Para ingresar al menu de parametros de programacion

Para salir del menu INFO y ALARMA y del menu de parametros de programacion

CONFIGURACION + INSTALAGION

7.3 ICONOS

SIGNIFICADO DEL ESTAIDO DEL LED

f{ EN La unidad de medida de la temperatura son los grados Celsius.
F EN La unidad de medida de la temperatura son los grados Fahrenheit.
bar EN La unidad de medida de la presion es Bar
PSI EN La unidad de medida de la presion es PSI

EN Salida de relé oA1 habilitada

PARPADEO Refardo en la activacion de la salida de relé oA1

EN Salida de relé 0A2 habilitada

PARPADEO Refardo en la activacion de la salida de relé oA2

EN Salida de relé 0A3 habilitada

PARPADEO Refardo en la activacion de la salida de relé oA3

EN (SER) Menu de servicio

O EN Salida analdgica activa
5

PARPADEANDQ (SER) Salidas en modo servicio

(1)) EN (ALR) Alarma activa

EN (MEM) Al menos una alarma presente en la memoria

PARPADEANDQ (MEM) Se produjo una nueva alarma y es necesario verificarla

EN Modo de ahorro de energia activo

QB B

EN Menu del reloj en tiempo real

8. MENU DE PUNTOS DE AJUSTE

| 8.1 VISUALIZACION DE PUNTOS DE AJUSTE

1. Presione y suelte el boton SET

2. SUCCION: la pantalla mostrara la etiqueta St1 [Punto de ajuste del compresor]
3. Presione el botén SET nuevamente para mostrar el valor de St1
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4. DESCARGA (si esta habilitado): presione el botén SET una vez mas
5. La pantalla muestra la etiqueta St2 [Punto de ajuste del ventilador]
6. Presione el boton SET nuevamente para mostrar el valor de St2

SALIR: Presione SET + UP o espere 30 segundos

8.2 MODIFICACION DE PUNTOS DE AJUSTE

. Presione el botén SET durante 3 segundos

La pantalla mostrara St1

Presione el boton SET nuevamente para mostrar el valor de St1 (punto de ajuste del compresor)
Cambie el valor de SET presionando ARRIBA o ABAJO

Presione el boton SET para guardar el valor establecido en la memoria y pasar al ventilador.

o weN

punto de ajuste

2

La pantalla mostrara St2 (punto de ajuste del ventilador).

~

. Presione el botén SET nuevamente para mostrar el valor de St1
. Cambie el valor de St1 presionando ARRIBA o ABAJO

™

SALIR: Presione SET + UP o espere 30 segundos sin presionar ninguna tecla.

9. INFORMACION DEL MENU

Se puede acceder directamente a este menu con los botones ARRIBA o ABAJO . EI ment INFORMACION permite visualizar
informacion operativa. Utilice los botones ARRIBA y ABAJO para navegar.

entre las variables del ment INFO. Se accede al valor de la variable mostrada mediante

presionando el botén SET .

NOTA: la siguiente informacién se mostrara si y solo si la funcién correspondiente esta activada.
se ha habilitado.

Variable Significado

P1 Valor de la sonda P1 (linea de succion)

P2 Valor de la sonda P2 (linea de condensacién)
P3 Valor de la sonda P3
P4 Valor de la sonda P4
tdG Intervalo de modulacion para compresores digitales
Por Activacién de salida TRIAC (en porcentaje)
Aou Valor de salida analdgica (en porcentaje)
rEL Lanzamiento de firmware
Afo nuevo Fecha de lanzamiento del firmware (dia)
FMn Fecha de lanzamiento del firmware (mes)
Fuego Fecha de lanzamiento del firmware (afio)

SALIR: Presione SET + UP o espere 60 segundos sin presionar ninguna tecla.

10. MENU DE SERVICIO

Se accede al ment SERVICIO mediante el botén SERVICIO. Este menu permite leer los valores de cualquier sonda o entrada digital.

Variable Significado
n1H Numero de activacion para la salida 0A1 (miles)
niL Numero de activacion para la salida 0A1 (unidad de)
n2H NUmero de activacién para la salida 0A2 (miles)
n2L Numero de activacion para la salida 0A2 (unidad de)
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o1H Numero de horas de trabajo para la salida 0A1 (miles de)
olL Numero de horas de trabajo para la salida 0A1 (unidad de)
o2H Numero de horas de trabajo para la salida 0A2 (miles de)
o2L Numero de horas de trabajo para la salida 0A2 (unidad de)
dPx Valor Px de la sonda real

dix Estado de la entrada digital “x”

bAu Baudrate (para comunicacion serial)

rMF

Funcién vinculada con el botén Reiniciar (inmediato)

r2F Funcién vinculada con el botdn de reinicio (temporizado, 3 segundos)
S1F Funcién vinculada con el botdn Servicio/Reloj (inmediata)
S2F Funcién vinculada con el botén de Servicio/Reloj (temporizado, 3 segundos)
rst Regulacién de reinicio habilitada en caso de alarma de bloqueo
rSC Reinicio del contador habilitado
Aflo nuevo Fecha de lanzamiento del firmware (dia)
FMn Fecha de lanzamiento del firmware (mes)
RELEDE Fecha de lanzamiento del firmware (afio)
INCENDIOS Lanzamiento de firmware
Ptb Numero progresivo del mapa de parametros

Ejemplo: para calcular el nimero de activacion de oA1 utilice la siguiente férmula: n1H*1000+n1L.

11. MENU DE ALARMA

El dispositivo es capaz de memorizar:

« El nimero total de eventos de alarma para cualquier alarma administrada (maximo 999)
« Tipo y duracién de los ultimos 10 eventos de alarma (ALx, x=0...9)

Ademas, después de detectar un nuevo evento de alarma:
: Si se detecta una NUEVA ALARMA, se indicard mostrando el cddigo relativo en la pantalla y encendiendo el icono
ALR y parpadeando el icono MEM.

« Cuando haya al menos una alarma presente en la memoria, se encendera el icono MEM.

NOTA: después de ingresar al meni ALARMA, el icono MEM dejara de parpadear y permanecera encendido. Esto es
Se utiliza para indicar que un operador ha comprobado todas las alarmas de la memoria.

11.1 TIPO DE REGISTRADOR DE EVENTOS DE ALARMA

La siguiente tabla muestra la informacién disponible del ment de alarma:

Alarma Significado
HA Alarma de alta presién/temperatura en la linea de succién
LA Alarma de baja presién/temperatura en la linea de succién
H2 Alarma de alta presion/temperatura en la linea de descarga
HLL Alarma de blogqueo por alta presion
L2 Alarma de baja presién/temperatura en la linea de descarga
dLt Alarma de alta temperatura en el cabezal del compresor
dLL Bloqueo debido a alarma DLT
ELP Presostato electrénico (advertencia)
EL Interruptor de presion electrénico (bloqueo)
HP Alarma de alta presion del sensor externo (advertencia)
LP Alarma de baja presion del sensor externo (advertencia)
HPL

Alarma de alta presion del sensor externo (bloqueo)
1592001530 XC15-35CX EN r1.3 31.05.2018.docx XC15-35CX 16/41




Machine Translated by Google

Alarma Significado
LPL Alarma de baja presién del sensor externo (bloqueo)

11.2 VISUALIZACION DEL MENU DE ALARMA

1. Pulse el botén de archivo de alarmas (MEM)
2. Desplacese con el botén ARRIBA o ABAJO hasta la etiqueta ALO (primer evento de alarma memorizado)
3. Presione el botén SET para ingresar al submenu de eventos
4. Se mostrara la etiqueta de codificacion relativa al evento registrado (parrafo 11.1).
5. Presione el botén SET nuevamente para mostrar la duracion del evento de alarma registrado
NOTA: Las reglas de visualizacion de la duracién de cualquier evento de alarma son las siguientes: a. La
resolucion es de 1 min para una duracién de 0 a 900 min.
b. La resolucién es de 10 min para una duracion de 15 h 00 min a 99 h 50 min (en la pantalla: de
15,0 a 99,5 min).
c. Valor fijo a 99h.50min, con punto decimal parpadeante, en el caso de

exceder este limite
6. Presione el botdon SET para pasar al siguiente evento de alarma

11.3 REINICIO DE ALARMA

1. Ingrese al mena ALARMA
2. Para restablecer la lista de alarmas, mantenga presionado el botén SET durante 5 segundos hasta que aparezca el mensaje "CLr".

parpadea en la pantalla
3. Para restablecer el tnico evento mostrado, mantenga presionado el botén ALR durante 3 segundos hasta que

El mensaje "rSA" parpadea en la pantalla

NOTA: las alarmas actuales no se reiniciaran

12. PROGRAMACION DE PARAMETROS

[ 12.1 MENU “PR1"

Para acceder a la lista de pardmetros Pr1 (nivel de usuario), proceda de la siguiente manera:

1. Mantenga presionados los botones SET+DOWN durante 3 segundos

2. La pantalla mostrara el nombre del primer parametro de la lista.

3. Pulse la tecla SET para acceder al valor almacenado

4. Cambie el valor del parametro utilizando los botones ARRIBA y ABAJO

5. Presione el boton SET para almacenar el nuevo valor y pasar al siguiente parametro

SALIR: presione SET+UP o espere 30 segundos sin presionar ninguna tecla.

NOTA: el nuevo valor se almacenara incluso en caso de que la salida del menu de programacion sea por timeout.

12.2 MENU “PR2”

Para acceder a la lista de parametros Pr2 (nivel protegido), proceda de la siguiente manera:

1. Ingrese al menu Pr1
2. Mantenga presionados los botones SET+DOWN durante 7 segundos
3. La pantalla mostrara la etiqueta "Pr2" (parpadeando)

SALIR: presione SET+UP o espere 30 segundos sin presionar ninguna tecla.

NOTA: cada parametro en el nivel Pr2 se puede mover al nivel Pr1 (nivel de usuario) presionando ambos
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Botones SET+DOWN . Un parametro colocado en el nivel Pr1 se indicara al encender el
punto decimal junto con la etiqueta del parametro.

12.3 MODIFICACION DEL VALOR DEL PARAMETRO

El siguiente procedimiento es valido tanto para los niveles Pr1 como Pr2:
1. Acceda al menu de programacion requerido
2. Seleccione el parametro a modificar utilizando los botones ARRIBA o ABAJO
3. Presione el boton SET para mostrar el valor real del parametro
4. Cambie el valor utilizando los botones ARRIBA o ABAJO
5. Presione el botén SET para almacenar el nuevo valor y pasar al siguiente parametro

SALIR: presione SET+UP o espere 30 segundos sin presionar ninguna tecla.

NOTA: el nuevo valor se almacenara incluso en caso de que la salida del menu de programacion sea por timeout.

13. BLOQUEO DEL TECLADO

Para evitar cualquier modificacion aleatoria de los parametros de funcionamiento es posible bloquear el teclado:

+ BLOQUEO DE TECLAS: mantenga presionados los botones ARRIBA y ABAJO durante 3 segundos: el mensaje
“PoF” indica que el teclado esta bloqueado.

+ DESBLOQUEAR EL TECLADO: mantenga presionados los botones ARRIBA y ABAJO durante 3 segundos:
el mensaje “Pon” indicara que el teclado esta desbloqueado.

14. TECLA DE ACCESO RAPIDO

Utilizando la herramienta de programacion HOT-KEY (Cédigo DK00000100) es posible transferir cualquier configuraciéon
hacia y desde el dispositivo de memoria interna.

14.1 CARGA: TRANSFERENCIA DE CONFIGURACION DESDE EL DISPOSITIVO A LA TECLA DE ACCESO
RAPIDO

1. Inserte una TECLA DE ACCESO RAPIDO en el puerto de 5 pines prestando atencion a la polaridad

2. Pulse el boton ARRIBA : el mensaje "uPL" se mostrara durante la carga. Al finalizar, la etiqueta "Fin"
parpadeara en la pantalla.

3. Presione el boton SET vy la etiqueta “Fin” dejara de parpadear.

4. Apague el dispositivo y retire la tecla de acceso rapido. Después, vuelva a encenderlo.

NOTA: El mensaje "Err" en la pantalla indica que la operacion no se realizé correctamente (error de transferencia o clave
incorrecta). En este caso, pulse el boton ARRIBA de nuevo para reiniciar la carga o retire la tecla de acceso rapido para
cancelarla.

14.2 DESCARGA: TRANSFERENCIA DE CONFIGURACION DE LA TECLA DE ACCESO RAPIDO AL
DISPOSITIVO

1. Apague el dispositivo

2. Inserte una HOT-KEY en el puerto de 5 pines prestando atencion a la polaridad y luego encienda

de nuevo el dispositivo

3. La lista de parametros presentes en la memoria HOT-KEY se ajustara automaticamente.
Se descargara en la memoria del dispositivo. Durante esta operacion, aparecera la palabra "doL".
Al finalizar esta operacion la pantalla parpadeara con la etiqueta “Fin”.

4. Después de 10 segundos el dispositivo se reiniciara automaticamente.
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5. Retire la tecla HOT-KEY

NOTA: El mensaje "Err" en la pantalla indica que la operacién no se realizé correctamente (error de transferencia). En
este caso, apague y vuelva a encender el dispositivo para reiniciar la operacion o retire la tecla de acceso rapido
para cancelarla.

15. PARAMETROS

| 15.1 PUNTO DE AJUSTE DE REGULACION

St1 PUNTO DE AJUSTE 1 para regulacion del compresor (linea de succion): LS1 a US1
St2 PUNTO DE AJUSTE 2 para regulacién del ventilador (linea de condensacion): LS2 a US2
Banda de regulacion HY1 para PUNTO DE AJUSTE 1:
-P1C=ntC 0,1a255°C;1a45°F
-P1C=0-5 0,1a9,9 bar; 12999 PSI
LS1 Valor minimo para PUNTO DE AJUSTE 1:
- P1C=NTC: -40,0 °C a EE. UU.; -40 °F a EE. UU.
- P1C=0-5: P1i a US [bar, PSI]
US1 Valor maximo para SETPOINT 1:
-P1C=NTC: LS a 110,0 °C; LS a 230 °F
- P1C=0-5: LS a P1E [bar, PSI]
Banda de regulacion HY2 para PUNTO DE AJUSTE 2:
-P2C=ntC 0,1a255°C;1a45°F
-P2C=0-5 0,1a9,9bar; 12999 PSI
LS2 Valor minimo para SETPOINT 2:
- P2C=NTC: -40,0 °C a EE. UU.; -40 °F a EE. UU.
- P2C=0-5: P1i a US [bar, PSI]
US2 Valor maximo para SETPOINT 2:
- P2C=NTC: LS a 110,0 °C; LS a 230 °F
- P2C=0-5: LS a P1E [bar, PSI]
Desplazamiento ESC para PUNTO DE AJUSTE 1 cuando esta en modo de ahorro de energia:
-P1C=ntC  -50,0 a 50,0 °C;-90 a 90 °F
-P1C=0-5 -20,0 a 20,0 bar; -300 a 300 PSI
Desplazamiento de ESF para PUNTO DE AJUSTE 2 cuando esta en modo de ahorro de energia:
-P2C=ntC  -50,0 a 50,0 °C;-90 a 90 °F

-P2C=0-5 -20,0 a 20,0 bar; -300 a 300 PSI

15.2 FILTRO DE LECTURA

EnL Filtro para lectura de sonda de presion habilitado: n=filtro deshabilitado; Y=filtro habilitado
FiC Coeficiente para el filtro de lectura de la sonda de presion: 0 a 100, 100=filtro deshabilitado; mEd=valor
promedio durante el ultimo periodo (tdG)

15.3 CONFIGURACION DE LA SONDA

15.3.1 Configuracién de la sonda de succion:

P1P Sonda de succion P1: n=no disponible (regulacién del compresor deshabilitada); Y=disponible
(regulacién del compresor habilitada)
Configuracién del transductor de succion P1C: 0-5 =
transductor ratiométrico (5,0 V CC)
» ntC=sonda de temperatura NTC 10k
P1i Inicio de escala para el transductor de presién P1: (-1,5 a P1E bar; -21 a P1E PSI) es el valor de presién
medido desde el sensor correspondiente a 0,5 Vcc
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P1E Fin de escala para el transductor de presion P1: (P1i a 99,9 bar; P1i a 999 PSI) es el valor de
presion medido desde el sensor correspondiente a 4,5 V

Transductor de presion P1F Calibracion P1: dependiendo del tipo de sensor como sigue
*+P1C=0-5 -12,0 a 12,0 bar; -200 a 200 PSI
*P1C=ntC  -12,0a12,0°C;-21a21°F

P1d Error de lectura de la sonda de presion P1 retardado (valido si P1C=0-5): 0 a 255 min

15.3.2 Configuracion de la sonda de condensacion

Sonda de condensacion P2P: n=no disponible (regulacién deshabilitada); Y=disponible
(regulacién habilitada)

Configuracion del transductor de condensacion P2C:
° 0-5 = transductor ratiométrico (5,0 V CC)
» ntC=sonda de temperatura NTC 10k

P2i Inicio de escala para transductor de presion P2: (-1,5 a P2E bar; -21 a P2E PSI) es el valor
de presion medido desde el sensor correspondiente a 0,5 Vcc

P2E Fin de escala para transductor de presién: (P2i a 99,9 bar; P2i a 999 PSI) es el valor de presion
medido desde el sensor correspondiente a 4,5 V

Calibracion del transductor de presion P2F: dependiendo del tipo de sensor como se indica a continuacion
*+P2C=0-5 -12,0 a 12,0 bar; -200 a 200 PSI
*«P2C=ntC -12,0a12,0°C;-21a21°F

P2d Error de lectura de la sonda de presion retardado (valido si P2C=0-5): 0 a 255 min

15.3.3 Configuracion de otras sondas

Sonda P3P Presencia de P3: n=no disponible; Y=disponible
Configuracién de la sonda P3C P3(*)
* n86=sonda de temperatura NTC86k
» ntC=sonda de temperatura NTC10k
» Pt1=sonda de temperatura PT1000
Calibracion P3F: -12,0 a 12,0 °C; -21 a 21 °F
Sonda P4P Presencia de P4: n=no disponible; Y=disponible
Configuracién de la sonda P4C P4(*)
* n86=sonda de temperatura NTC86k
» ntC=sonda de temperatura NTC10k
» Pt1=sonda de temperatura PT1000
Calibracion P4F: -12,0 a 12,0 °C; -21 a 21 °F
el Retardo antes de activar el error de sonda: 0 a 255 segundos

(*)El soporte de los distintos tipos de sondas depende del modelo.

15.4 PANTALLA

Unt Unidad de medida de presion: bar, PSI
CF Unidad de medida de temperatura: °C=grado Celsius; °F=grado Fahrenheit

dLY Visualizacion retardada: 0 a 255 s
Visualizacion de variables Lod: P1; P2; P3; St1=valor SETPOINT1; St2=SETPOINT2

valor; PEr=activacién del TRIAC en porcentaje; Aou=salida analégica en porcentaje

15.5 CONFIGURACION DEL COMPRESOR

Sonda de regulacién del compresor CPb: nP; P1; P2; P3; P4

labios Tipo de regulacién: db=banda muerta; PrP=banda proporcional
CPo Potencia del compresor (valido para unidades tandem): SPo=misma potencia; dPo= diferente
fuerza
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r$1 Desplazamiento para diferencial HY1: se utiliza para mover la banda de regulacién por encima y por debajo de St1
-P1C=NTC, PT1000 0,0a25,5°C;0a45°F
-P1C=0-5 0,0a9,9 bar; 0 a 999 PSI

ce Tiempo de integracion proporcional (Pl): tiempo de integracién del regulador Pl que actua sobre el compresor.
SiinC =0, la regulacién sera proporcional pura.

RFE Filtro de regulacién para regulador PI: n=filtro deshabilitado; Y=filtro promedio habilitado

SPi Valor de seguridad para el regulador P utilizado en caso de error de sonda: 0 a 100 %

Sut Tiempo de arranque: (0,0 a 10,0 s) intervalo de tiempo con la valvula digital (0A3 = dGt) o el inversor al 100 %

(oAn = inV) antes de iniciar la regulacion. NOTA: El usuario debe controlar el compresor digital o con inversor.

Intervalo de tiempo de modulacién: (10 a 40 segundos)

Si se utilizan compresores digitales (0A3=dGt, d4d) entonces es el tiempo de modulacién del ciclo

Si se utilizan compresores controlados por inversor (0An=inV) , entonces es el intervalo de tiempo
utilizado desde el filtro para calcular el valor promedio de presién/temperatura.
PMi Potencia minima del compresor: (0% a PMA) potencia minima, en porcentaje, para controlar el compresor (tipo digital
0 accionado por inversor)
PMA Potencia maxima del compresor: (PMi al 100 %) potencia maxima, en porcentaje, para controlar el compresor (tipo
digital o accionado por inversor)

tonelada Retardo antes de activar un segundo compresor: (0 a 255 seg) intervalo de tiempo con la potencia del
compresor en PMA antes de activar otra carga (valido si 0A2=CP2)
toF Retardo antes de desactivar un segundo compresor: (0 a 255 s) intervalo de tiempo con la potencia del

compresor en PMi antes de desactivar otra carga (vélido si 0A2=CP2)

Aumento de la sefial de control voS para compresores controlados por inversor: (0 a 100 %, StP) el valor de salida
analdgica (0An) se incrementara proporcionalmente a voS .
Expiracion de intervalos regulares de 1 min hasta el valor calculado por el controlador PI. Si voS = StP, la
salida analégica pasara inmediatamente al valor calculado por el controlador PI.

vo2 Aumento de la sefial de control para compresores controlados por inversor: (0 a 100 %, StP) el valor de salida
analdgica (0An) se reducira proporcionalmente a vo2 .
Expiracion de intervalos regulares de 1 minuto hasta el valor calculado por el controlador PI. Si vo2=StP, la
salida analégica pasara inmediatamente al valor calculado por el controlador PI.

tin Intervalo de tiempo con compresor PMi durante la fase de arranque: (0 a 255 min) después
Al iniciar la regulacién, el compresor se vera forzado a la potencia minima durante t1n
minutos (valido sélo para compresores controlados por inverter).

t1F Intervalo de tiempo con compresor PMi antes de parar la regulacién: (0 a 255 min) antes de parar la regulacion
el compresor sera forzado a potencia minima durante
t1F minutos (valido s6lo para compresores controlados por inverter).

MnP: Potencia minima de trabajo del compresor para el control de lubricacion (0 a 100 %, 0 = funcién deshabilitada): Si
el compresor funciona para tMi a un valor inferior a MnP, se le obligara a trabajar a potencia maxima (PMA)
para tMA. Después, se reiniciara la regulacién normal.

Compresor tMi funcionando a un valor inferior a MnP: 1 a 255 min

tMA Tiempo con compresor a PMA para lubricacion: 1 a 255 min

El compresor modulado FrC siempre es el primero en activarse (valido sélo para unidades tandem y si oAn=inV o
0A3=dGt, d4d): n=después de iniciar la regulacion, se activara el compresor con menor nimero de horas de
trabajo (si roC=Y);
Y=después de iniciar la regulacion, el compresor de capacidad variable siempre sera el primero en activarse.

15.6 ALARMA DE TEMPERATURA DE LA LINEA DE DESCARGA

Seleccion de sonda de temperatura dLP: nP; P3; P4
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dLt Valor de temperatura para advertencia del compresor:
P3,P4=NTC  -40a 110 °C;-40 a 230 °F
P3, P4=NTC86k -40a 180 °C; -40 a 356 °F

P3, P4=PT1000 -40 a 180 °C; -40 a 356 °F
dth Diferencial para desactivacion de alarma DLT: 0,1 a 25,5 °C; 1 a 50 °F
dLd Retardo en la activacién de la alarma DLT: 0 a 255 s

dCt Tiempo de enfriamiento después de detectar una alarma DLT: 0 a 255 min
dLn Numero de alarmas DLT detectadas antes de activar el bloqueo del compresor: (0 a 15) Tras detectar alarmas dLn
de tipo DLT durante las horas dLi, se detendra la regulacién. Con dLn=0, esta funcién esta deshabilitada.

dLi Intervalo de tiempo para la gestion de alarmas DLT: (0 a 24 horas) con dLi=0 esta funcion esta deshabilitada.

CEd Capacidad maxima del compresor (en porcentaje): (10 a PMA) el maximo
La capacidad se limitara a este valor en caso de:

- Error de la sonda de temperatura cuando dLP=P3, P4;

Error de la sonda de regulacién (para el compresor)
Cdd Capacidad maxima del compresor (en porcentaje) en caso de alarma DLT: (10 a
PMA) la capacidad méaxima del compresor estara limitada a este valor, durante el tiempo dLd ,
en caso de advertencia DLT (valido tanto para compresores controlados digitalmente como por inverter).

15.7 SEGURIDAD DEL COMPRESOR

odS Retardo de activacion de la salida al arranque: (0 a 255 s) después del arranque, el compresor
La salida se activara después del retraso odS.

Tiempo de encendido del compresor en caso de error de sonda de regulacion: (0 a 255 min) utilizado Gnicamente
para compresores ON-OFF

Tiempo de apagado del compresor CoF en caso de error de la sonda de regulacién: (0 a 255 min) se utiliza solo para
compresores ON-OFF

2 Retardo entre dos activaciones consecutivas del mismo compresor: 0 a 255
min.

2°F Retardo entre la desactivacion y la siguiente activacion del mismo compresor: 0 a
255 minutos

don Retardo antes de activar otro compresor: 0,0 a 99 min 00 s, res. 10 s

doF Retardo antes de desactivar otro compresor: 0,02 99 min 00 s, res. 10 s
dnF Tiempo minimo de encendido del compresor: 0,0 a 99 min 00 s, res. 10 s
MAo Tiempo méaximo de encendido del compresor: 0,0 a 24 h 00 min, res. 10 min
dn1 E| retardo don también esta habilitado para la primera activacién: n; Y

dF1 E| retardo doF también esta habilitado para la primera desactivacion: n; Y
Funcién de rotacion del compresor roC habilitada (valida si 0A2=CP2): n; Y

15.8 MANEJO DEL VENTILADOR

Sonda de regulacién FPb para ventiladores: nP; P1; P2; P3; P4

Retardo de Fon entre el arranque de dos ventiladores diferentes: 0 a 255 segundos

FoF Retardo entre dos apagados diferentes del ventilador: 0 a 255 segundos

FSS Velocidad maxima del ventilador cuando la funcién Silencio esta habilitada: (0 a 100%; nu=funcién deshabilitada)
Velocidad méaxima para ventiladores controlados electronicamente o por corte de fase.

roF Funcién de rotacién del ventilador habilitada: n; Y

15.9 CONTROL DEL VENTILADOR DE CORTE DE FASE (SALIDA OA3)

Velocidad del ventilador EFS (en porcentaje) en caso de error de la sonda de regulacion (FPb): 0 a
100%
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tPO Salida al maximo (100%) después del arranque: 0 a 255 s
aH Diferencial para regulador de corte de fase: 0 a 100%
Lto Limite inferior de salida 0A3: valor de entrada (FPb) correspondiente a la potencia de salida minima (Po1)

-NTC10k -40a 110 °C; -40 a 230 °F

-NTC86k -40a 180 °C; -40 a 356 °F

-PT1000 -40a 180 °C; -40 a 356 °F

Sonda de presion radiométrica 0,0 a 51,0 bar; 0 a 750 PSI
Crsinicto Limite superior de salida 0A3: valor de entrada (FPb) correspondiente al maximo
potencia de salida (Po2)

-NTC10k -40a 110 °C; -40 a 230 °F

-NTC86k -40a 180 °C; -40 a 356 °F

-PT1000 -40a 180 °C;-40 a 356 °F

- 0-5 0,0a51,0bar; 0a 750 PSI
Po1 Potencia minima de salida (valida si 0A3=PCF): 0 a 100%
Po2 Potencia maxima de salida (valida si oA3=PCF): 0 a 100%

15.10 ALARMAS

LAL Limite inferior de alarma de temperatura/presion en la linea de succién (dependiendo de
sonda P1):

-P1=NTC10k -40,0 °C a HAL; -40 °F a HAL
-P1=NTC86k -40,0 °C a HAL; -40 °F a HAL
-P1=PT1000 -40 °C a HAL; -40 °F a HAL
-P1=0-5 P1iaHAL [bar, PSI]

HAL Limite superior de alarma de temperatura/presion en la linea de succién (dependiendo de
sonda P1):
-P1=NTC10k LAL a 110,0 °C; LAL a 230 °F
-P1=NTC86k LAL a 180°C; LAL a 356°F
-P1=PT1000 LAL a 180°C; LAL a 356°F
-P1=0-5 LAL a P1E [bar, PSI]
Retardo AdS para activacion de alarma de temperatura/presion en linea de succion: 0 a 255 min
Umbral de control de presién electronico ELP (Alarma de baja presion en la linea de succion):
- P1=NTC10k, NTC86k, PT1000 -40,0 °C a St1; -40 °F a St1
-P1=0-5 P1ia St1 [bar, PSI]
Tiempo de funcionamiento del compresor CUP antes del mantenimiento: (10 a 9990 horas, res. 10 horas) después
de alcanzar el numero de horas preestablecido, el dispositivo mostrara la advertencia de mantenimiento.
PEn Numero maximo de activaciones de control de presion (ELP) antes de detener la regulacion:
(0 a 15) después de detectar alarmas PEn del tipo ELP en un intervalo de tiempo PEi, se detendra la
regulacién
Sl Intervalo de tiempo para contar el numero de eventos de alarma ELP: 0 a 999 min. Con
PEi=0 esta funcion esta deshabilitada.
SPr Numero de compresores activos cuando la sonda tiene error: 0 a 2
LAF Limite inferior de alarma de temperatura/presion en el condensador (dependiendo de
sonda FPb):
-NTC10k -40,0 °C a HAF; -40 °F a HAF
-NTC86k -40,0 °C a HAF; -40 °F a HAF
-PT1000 -40 °C a HAF; -40 °F a HAF

0-5 Pxi a HAF [bar, PSI]
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HAF Limite superior de alarma de temperatura/presion en el condensador (dependiendo de
sonda FPb):

-NTC10k LAF a 110,0 °C; LAF a 230 °F
-NTC86k LAF a 180°C; LAF a 356°F
-PT1000 LAF a 180 °C; LAF a 356 °F

0-5  LAF a PxE [bar, PSI]
Anadir retraso para la activacion de la alarma de temperatura/presién en el condensador: 0 a 255 min
Compresor HFC detenido en caso de cualquier alarma HAF: n; Y
Limitacién de capacidad del compresor HFL en caso de cualquier alarma HAF: 0 a 80%, si HFL=0
El compresor se detendra.
dHF Retardo antes de detener el compresor en caso de cualquier alarma HAF: 1 a 999 seg
PnF Numero maximo de alarmas HAF antes de detener la regulacién: (0 a 15) después de detectar alarmas PnF del tipo
HAF en un intervalo de tiempo PiF, se detendra la regulacion (si HFC=Y).

PiF Intervalo de tiempo para contar el numero de eventos de alarmas HAF: 0 a 999 min. Con
PEi=0 esta funcién esta deshabilitada.
Tiempo de funcionamiento de los ventiladores FUP antes del mantenimiento: (10 a 9990 horas, res. 10 horas) después
de alcanzar el numero de horas preestablecido, el dispositivo mostrara la advertencia de mantenimiento.
FPr Numero de ventiladores activos cuando la sonda FPb tiene error: 0 a 2

15.11 PUNTO DE AJUSTE DINAMICO

Sonda dSP utilizada para la funcién de punto de ajuste dinamico: nP; P1; P2; P3; P4
Valor de punto de ajuste dindmico dSS:

-NTC10k -40a 110 °C; -40 a 230 °F

-NTC86k -40a 180 °C;-40 a 356 °F

-PT1000 -40a 180 °C; -40 a 356 °F
Banda de regulacién dSb para punto de ajuste dinamico: -50 a 50 °C; -90 a 90 °F
dSd Diferencial para PUNTO DE AJUSTE dinamico: -50 a 50 °C; -90 a 90 °F

15.12 SALIDA ANALOGICA (OAN)

Sonda de referencia de salida analégica AoP (valida si oAn=PrP): nP; P1; P2; P3; P4
LAo Limite inferior para salida analégica: valor de entrada (AoP) correspondiente al valor minimo de salida analégica
(Ao1)

-NTC10k -40a 110 °C; -40 a 230 °F
-NTC86k -40a 180 °C;-40 a 356 °F
-PT1000 -40a 180 °C; -40 a 356 °F
- 0-5 0,0a51,0bar;0a750PSI
UAo Limite superior para salida analégica: valor de entrada (AoP) correspondiente al valor minimo de salida analégica
(Ao2)
-NTC10k -40a 110 °C; -40 a 230 °F
-NTC86k -40a 180 °C;-40 a 356 °F
-PT1000 -40a 180 °C; -40 a 356 °F
) 0-5 0,0a51,0bar;0a750PSI
Ao1 Valor minimo para salida analégica: 0 a 10 Vcc
Ao2 Valor maximo para salida analégica: Ao1 a 10 Vcc
Aot ntervalo de tiempo con salida analdgica en el tiempo maximo: 0 a 255 segundos

Si 0An=PrP: después de pasar el valor a A

Si 0An=EFn: después del arranque
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SAo Valor de seguridad para salida analdgica utilizada en caso de error de sonda (valido si oAn=PrP): 0 a 100%

Para A Diferencial para salida analégica: 0 a 100%

15.13 FUNCION BUMP

Funcion bMP BUMP habilitada: n; Y

Tiempo de encendido del compresor durante la funcién BUMP: 1 a 15 segundos

Tiempo de apagado del compresor boF durante la funcién BUMP: 1 a 15 segundos

nub Numero de ciclos para la funcion BUMP: 1 a 15

bMi |ntervalo de tiempo con el compresor apagado antes de activar la funcion BUMP: 0,0 a 23h50min, res. 10 min

15.14 ANTI-RESONANCIA

Funcién antirresonancia ArF habilitada: n; Y
Si1 Limite inferior de la primera banda omitida:
Si salida de frecuencia: 0 a SE1 Hz
Si la salida de voltaje: 0,0 a SE1V
SE1 Limite superior de la primera banda omitida:
Si salida de frecuencia: SE1 a 500Hz
Si salida de voltaje: SE1a 10 V
Si2 Limite inferior de la segunda banda omitida:
Si salida de frecuencia: 0 a SE2 Hz
Si la salida de voltaje: 0,0 a SE2 V
SE2 Limite superior de la segunda banda omitida:
Si salida de frecuencia: SE2 a 500Hz
Si salida de voltaje: SE2 a 10V
Si3 Limite inferior de la tercera banda omitida:
Si salida de frecuencia: 0 a SE3 Hz
Si la salida de voltaje: 0,0 a SE3 V
SE3 Limite superior de la tercera banda omitida:
Si salida de frecuencia: SE3 a 500Hz
Si salida de voltaje: SE3 a 10V

15.15 CONFIGURACION DE SALIDA

tbA Desactivacion del relé de alarma: n; Y
oA1 Salida de relé (16 A):
nu=salida no utilizada

- onF=salida activada cuando el controlador esta en ON

- ALr=salida de alarma
- Fn1=salida del ventilador
dGt=Salida de desplazamiento digital
- d4d=Salida de transmision digital (4 cilindros)

inV=Salida del inversor

- CP1=Salida del compresor ONOFF
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Salida de relé 0A2 (5 A) (solo para modelos XC35CX):
nu=salida no utilizada
- onF=salida activada cuando el controlador esta en ON
- ALr= salida de alarma
- Fn2= salida del ventilador

- CP2= Salida del compresor ONOFF
Salida TRIAC 0A3 (MAX 2,2 A):

nu=salida no utilizada
- onF=salida activada cuando el controlador estd en ON
- ALr=salida de alarma
- PCF=salida controlada por corte de fase
dGt=Control de valvula de descarga de desplazamiento digital

- d4d= Control de valvula de descarga de flujo digital
oUna salida analdgica:

nu=salida no utilizada
- onF=salida activada cuando el controlador estd en ON

- ALr=salida de alarma

EFn=control electrénico del ventilador
- PrP=repetidor analégico

inV=salida del compresor controlada por inversor
bEn Zumbador habilitado: n; Y

15.16 ENTRADAS DIGITALES

Las entradas digitales 1 y 3 dependen de la presencia de las sondas P3 y P4, respectivamente. La entrada digital 2
siempre esta disponible.

ixF Funcién de entrada digital (x=1, 2, 3):
* nu=no utilizado
» Enb=sefial de regulacién habilitante
« LP=alarma de baja presion externa
« HP=alarma de alta presion externa
« ES=activacion y desactivacion del modo de ahorro de energia
. SiL=activacién y desactivacion del modo silencioso
« EAL=alarma externa (advertencia)
* bAL=alarma externa (bloqueo)
» oAx=salida 0Ax (x=1, 2, 3, n) desactivaciéon
« rEV=inversién para salida analégica (0An=PrP)

ixP Polaridad de entrada digital (x=1, 2, 3)
* oP = activo cuando el contacto esta abierto
« CL = activo cuando el contacto esté cerrado

dxd Retardo de activacion para entrada digital (x=i, 2, 3): 0 a 255 min

nPx Numero maximo de eventos de alarma externa, detectados desde una entrada digital, antes de detener la
regulacion (x=1, 2, 3): (0 a 15) si ixF=LP, HP o bAL, después de detectar nPx alarmas en un intervalo de
tiempo diA, se detendra la regulacion.

Si Intervalo de tiempo para la gestion de alarmas de bloqueo LP, HP, bAL: 0 a 100 horas.
Cuando diA=0 esta funcion esta deshabilitada.

HPF Tiempo minimo con el compresor bloqueado en caso de alarmas de bloqueo de LP, HP, bAL:
0 a 15 minutos

Regulacion Ar Reinicio en caso de cualquier alarma de bloqueo: MAn=manual, un apagado y

Se requiere encendido; Aut=automatico después de restablecer la condicién de alarma
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15.17 OTROS
Direccion Direccion de serie: 1 a 247
Cémo Reloj de tiempo real: 0 a 23 horas
Minimo Reloj de tiempo real: 0 a 59 min

Reloj de tiempo real dAY: de domingo a sabado, dia de la semana

Hd1 Primer dia festivo de la semana: Dom a Sab

Hd2 Segundo festivo de la semana: Dom a Sab

Hora de inicio del modo silencioso en dias laborables: (0,0 a 24h00min, res. 10 min) cuando el modo silencioso esta activo
la velocidad maxima de los ventiladores se establecera en el valor del par. FSS.

Duracién del modo silencioso dLE en dias laborables: 0,0 a 23 h 50 min, res. 10 min
mientras Hora de inicio del modo silencioso en dias festivos: (0.0 a 24h00min, res. 10 min) cuando el modo silencioso

estd activo la velocidad maxima de los ventiladores se ajustara al valor del par. FSS.

Duracién del modo silencioso dSE en dias festivos: 0,0 a 23 h 50 min, res. 10 min

16. REGULADORES

| 16.1 REGULACION DEL COMPRESOR DIGITAL

Configure los parametros oA1y 0A3 como se indica a continuacién para administrar los compresores digitales (Scroll o
Stream D4D):

- 0A1=dGt o d4d
- 0A3=dGt o d4d

La demanda de refrigeracion actua sobre el compresor Digital que, salvo alarmas, retrasos o par.
FrC=n, es el primero en activarse y el ltimo en desactivarse. Si el compresor digital no esta disponible y la presion supera la
banda superior, se activara el segundo compresor (si 0A2=CP2).

El compresor digital funciona modulando la potencia disponible en la banda de regulaciéon HY1 .

A Digital Modulation
St1 +0.5*HY1

St1
St1-0.5"HY1

Closed
SOLENOID VALVE

Open

A ' ' . ' ' . ' ' ' ' '

ON f----- — - - g oo - - ) — e mmmn S Y T RS N . S

TRIAC
0A3=dGt
OFF

Relay

0A1=dGt ENABLED ENABLED Time
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16.1.1 Cémo funciona la requlacién digital
a. La regulacion comienza cuando la presion/temperatura en la linea de succion aumenta y alcanza el valor
[SET-0.5*HY1]. Si esta disponible, el compresor se activara y controlara mediante modulacién digital (salida
PWM TRIAC, configurada como 0A3=DGS, d4d).
NOTA: después del arranque, la valvula digital se energiza durante SUt segundos para garantizar la descarga
de cualquier liquido presente en el compresor.

a. Dentro del rango [SET-0.5*HY1 a SET+0.5*HY1] se controla el compresor digital
Por PWM segun el valor de la variable de control. NOTA: cuando el TRIAC esta activado

El compresor esta descargado. Cuando el TRIAC esté apagado, el compresor esta funcionando.

b. Cuando la presién es mayor que el valor [SET+0.5*HY 1] y la salida del TRIAC es
Ya al maximo, se puede activar otro compresor (si 0A2=CP2) después de expirar el retardo ton.

NOTA: Si la presion excede el valor [SET+0.5*HY1] y el compresor digital no estéa disponible (debido al retraso del
temporizador 2on, 20F o debido al bloqueo de la alarma de entrada digital), se iniciara otro compresor (si esta disponible).

16.1.2 Disminucién de capacidad y parada de requlacion

a. Cuando la presion descienda por debajo del valor [SET-0.5*HY1], el compresor digital se activara.
controlado en modulacién PWM, a la capacidad minima permitida, durante el tiempo toF.

b. Después de expirar el retardo toF, el segundo compresor (si esta activo cuando 0A2=CP2) se desactivara y el
compresor digital seguira funcionando durante el intervalo de tiempo doF.

c. Una vez transcurrido el retardo doF , el compresor digital se detendra.

16.1.3 Limitacién de la capacidad del compresor digital mediante el uso de los parametros PMi
y PMA

La capacidad del compresor digital se puede limitar tanto al maximo como al minimo mediante los parametros PMi y
PMA , como se muestra en el siguiente diagrama:
- %PMi = HY1* (PMi/ 100)

- %PMA = HY1 * (1-(PMA/100))
PMi: (en porcentaje) se utiliza para establecer el tiempo minimo de activacion del compresor digital durante el periodo del

ciclo tdG .
ES: con tdG=20seg y PMi=20 la activacién minima del compresor sera de 4seg.

NOTA: el tiempo minimo de activacién del compresor digital debe establecerse en 2 segundos.

PMA: (en porcentaje) es el tiempo maximo de activacion del compresor digital durante el tdG
periodo del ciclo.
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St1 +0.5*HY1
St1+0.5'HY1 - %PMA | _

St1

St1- 0.5*HY1 + %PMi
St1-0.5*HY1

Digital Modulation

Closed

SOLENOID VALVE
Open

Relay 4
0A1=dGt

ENABLED

Relay
0A2=CP2

ENABLED

doF

Delays

don doF

Time

16.2 COMPRESOR CONTROLADO POR INVERSOR

La gestion del compresor controlado por inversor requiere configurar la salida de la siguiente manera:

- 0An=inV
- 0A1=inV

Otros parametros relacionados con la regulacién se describen en la siguiente tabla:

Descripcion del parametro

Banda de rejgulaciéon HY1 para St1

rS1

Diferencial HY1: se utiliza para mover la banda de regulacién por encima y por debajo
del valor St1 .

c

Tiempo de integracion para el regulador Proporcional-Integral (PI)
Si inC=0 el regulador funcionard como un tipo proporcional puro.

RFE

Filtro para regulador PI habilitado

Coémo

Intervalo con el compresor a maxima potencia después del arranque.

Intervalo de tiempo utilizado para calcular el valor medio de presién/temperatura para la
regulacion

PMi

Potencia minima del compresor (en porcentaje)

PMA Potencja maxima del compresor (en porcentaje)

Retraso de tonelada antes de activar un segundo compresor

toF

Retraso antes de desactivar un segundo compresor

VoS |ncremdnto para la potencia del compresor

Disminucion|de vo2 para la potencia del compresor

0 Intervall

de tiempo con potencia del compresor en PMi después del arranque

t1F

Intervalo de tiempo con potencia del compresor en PMi antes de detener la regulacién

MnP

Nivel minimo de potencia para lubricacién

tMi

Intervalo de tiempo con la potencia del compresor por debajo del valor MnP
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Descripcion del parametro
tMA Intervalo de tiempo con potencia del compresor en PMA después de tMi

Regulation with inverter compressor

St1+ 0.5°HY1
st

St1-0.5"HY1

Regulation
Request

PMA

Analogue Output
oAn=inV

PMi

tin | tF
Relay A
oA1=inV ENABLED

don dof
Relay
0A2=CP2 ENABLED
don doF

Delays ton toF Time -

Es posible accionar el inversor con sefial de control de tipo frecuencia o tensién (0-10 V DC).
NOTA: La salida analdgica no es configurable. Puede ser de frecuencia o de voltaje, segun el hardware.

16.2.1 Cémo funciona la regulacién

a. La regulacion se inicia cuando el valor de la presién/temperatura de la linea de succién
Aumenta y alcanza el valor St1 . Si esta disponible, el compresor controlado por inversor
arrancard y se controlara desde el regulador PI.
NOTA: durante el arranque el compresor controlado por inversor se accionara a maxima potencia
durante SUt segundos para garantizar una lubricacién adecuada.

b. Dentro de la banda de regulacion [SET-0.5*HY1 a SET+0.5*HY 1] la capacidad (velocidad) del
compresor controlado por inversor se modulara de acuerdo con el valor de la
variable de presion/temperatura y mediante el par. voS, cuando la presién/temperatura
estad aumentando, o utilizando el par. vo2, cuando la presién/temperatura esta disminuyendo.

c. Cuando la presién/temperatura es mayor que [SET+0.5*HY 1] y el compresor ya esta a su maxima
capacidad posible (velocidad), entonces se activara otro compresor (si esta disponible) después
de expirar el retardo ton.

NOTA: si la presion/temperatura supera [SET+0.5*HY 1] y el compresor controlado por inversor no esta
disponible (debido a retrasos de seguridad 2on y 20F o debido a una sefial externa), se activara otro
compresor (si esta disponible).

16.2.2 Disminucion de capacidad y parada de regulacion

a. Cuando la presion descienda por debajo del valor [SET-0.5*HY 1], el compresor controlado por
inversor se forzara a la capacidad minima permitida durante el tiempo t1F.
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b. Una vez transcurrido el retardo toF, el segundo compresor (si esta activo cuando cA2=CP2) se desactivara y el
compresor controlado por inversor seguira funcionando durante el intervalo de tiempo doF.

c. Una vez transcurrido el retardo t1F , el compresor controlado por inversor se detendra.

16.2.3 Limitacidn de capacidad mediante el uso de los parametros PMi y PMA

La capacidad del compresor se puede limitar tanto en valor maximo como minimo mediante el uso del parametro PMi .
y PMA como lo muestra el diagrama anterior:

PMi: (en porcentaje) establece el valor minimo para la capacidad del compresor.

- PMA: (en porcentaje) establece el valor maximo para la capacidad del compresor.

16.3 REGULACION DE BANDA MUERTA

Este tipo de regulacion solo esta disponible para compresores ON-OFF (0A1=CP1y 0A2=CP2)

y si par. rtY=db.

Utiliza una variable de control (presién/temperatura) y una banda simétrica (par. HY 1) alrededor del PUNTO DE
CONSIGNA. Cuando la variable de control se encuentra dentro de la banda, las salidas permanecen invariables. Cuando
Si la variable de control esta fuera de la banda, las salidas se habilitaran o deshabilitaran, respetando el retardo.

en activacion (par. don, 2on) y desactivacion (par. doF, 20F) segln la siguiente tabla:

ZONE OF COMPRESSOR

DEACTIVATION DEAD BAND

SET-0.5*HY1 + rS1 SET SET+0.5*HY1 + rS1

16.4 REGULACION DE BANDA PROPORCIONAL

Este tipo de regulacion solo esta disponible para compresores ON-OFF (0A1=CP1y 0A2=CP2)
y si par. rtY=Pbr
La activacion de los compresores sigue este diagrama:

r 3
SET+0.5*HY1 + rS1 Both compressors activated

Only a compressor activated

Only a compressor activated

SET-0.5*HY1 + rS1

Both compressors deactivated

16.4.1 ROTACION DEL COMPRESOR

Esta funcion esta disponible en caso de compresores de igual potencia y si CPo=SPo.
Utilizando esta funcién (par. roC=YES) es posible igualar las horas de trabajo del compresor.

16.5 REGULACION DEL VENTILADOR

Este dispositivo es capaz de gestionar los siguientes tipos de ventiladores:
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- ON-OFF (estandar mediante el uso del par. o0A1=Fn1 o par. 0A2=Fn2)
- ON-OFF en modo de corte de fase (mediante el uso del TRIAC interno, 0A3=PCF)

Tipo electronico (accionado por una sefial de comando de voltaje, tipo 0-10 Vcc)

La sonda de regulacién es la configurada en el par. FPb.
Si se configuran un par de salidas de ventilador, es posible habilitar la funcién de rotacién (par. roF=YES) para igualar las
horas de trabajo del ventilador.

16.5.1 VENTILADORES ON-OFF

Es posible controlar un nimero maximo de 2 ventiladores ON-OFF configurando los pardmetros oA1=Fn1y 0A2=Fn2.

Cuando solo se configura un ventilador, entonces:
- Se activa cuando VAL > St2+HY2
- Se desactiva cuando VAL < St2

Si se configuran dos ventiladores ON-OFF (0A1=Fn1 y 0A2=Fn2) entonces:
- Si VAL < St2-0.5*HY2 ambos ventiladores se desactivan

Si St2-0.5*HY2 < VAL < St2+0.5*HY2 entonces solo se activa un ventilador (dependiendo del par. roF)

Si VAL > St2+0.5*HY2 entonces ambos ventiladores se activan

16.5.2 CONTROL DE CORTE DE FASE PARA VENTILADORES

Es posible modular la velocidad del ventilador mediante un control de corte de fase. Esta funcién se habilita cuando el

parametro oA3=PCF. La regulacion sera proporcional a la banda de regulacion y se basara en el valor de la sonda FPb. El
nimero maximo de ventiladores gestionados depende de la corriente maxima emitida, que es de 2,2 A a 230 V CA.

Los parametros involucrados son:

Lto: limite inferior

Hto: limite superior
toH: diferencial

Po1: valor minimo de salida (en porcentaje)

Po2: valor maximo de salida (en porcentaje)
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16.5.3 VENTILADORES ELECTRONICOS

Si el parametro oAn=EFn, la salida analégica puede utilizarse para controlar ventiladores electrénicos (con sefial de
entrada de 0-10 VCC). La regulacién es proporcional en la banda definida por el parametro HY2:

- Cuando VAL=St2 |a salida analégica se forzara a Ao1

- Cuando St2 < VAL < St2+HY?2 la salida analdgica sera proporcional en el rango
Ao1...Ao2

- Cuando VAL >= St2+HY2 la salida analégica se forzara a Ao2

16.5.4 MODO SILENCIOSO

La activacion del modo silencioso reduce la velocidad maxima permitida para los ventiladores cuando estan en intervalos
predefinidos.

Descripcion de| parametro

Velocidad de|l ventilador FSS cuando el modo silencioso esta activo

Hd1 Primer dia festivo de la semana

HD2 Segundo dia festivo de la semana

con Inicio del intervalo del modo silencio durante los dias laborables
por Duracion del intervalo del modo silencio durante los dias laborables
mientras Inicio del intervalo del modo silencio durante dias festivos

dSE Duracjén del intervalo del modo silencio durante dias festivos

Durante intervalos de tiempo preestablecidos la velocidad maxima permitida se fijara al par. FSS (en porcentaje).

El modo silencioso se desactivara tan pronto como se detecte una alarma.
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17. FUNCIONES ESPECIALES

| 17.1 PUNTO DE AJUSTE DINAMICO

Esta funcion se utiliza para mover la banda de regulacion de condensacion (par. St2 y HY2) y utilizar
otra temperatura (externa) (par. dSP).

Descripcion dgl parametro
Sonda de temperatura externa dSP

dss PUNTO DE AJUSTE dinamico
dsSb Banda de regulacién para SET-POINT dinamico
dSd Diferencial para PUNTO DE CONSIGNA dinamico

17.1.1 COMO FUNCIONA

Cuando la temperatura medida por la sonda dSP supera el punto de consigna dSS , se activa esta funcion. El valor
del punto de consigna dinamico aumenta proporcionalmente desde 0.

a dSd cuando la temperatura medida por la sonda dSP=dSS+dSb. El valor del punto de ajuste dinamico se suma
continuamente al valor del punto de ajuste del ventilador (St2).

dSb (+)
dsd (+)

A
A
=

dSb " dSb J

'
'
'
.
i
'
.

dsb (+)
dsd (-)

17.2 REPETIDOR ANALOGICO

Cuando esta habilitada (par. oAn=PrP) la salida analégica actuaréd como un repetidor proporcional siguiendo el valor
medido de la variable establecida en el par. AoP.

Descripcion dgl parametro

Mana do obra Valor inferior para la escala de entrada

UAo Valor|superior para la escala de entrada

Para A Diferencial para salida analégica

Aol Valor minimo para salida analégica

Ao2 Valor maximo para salida analégica

Aot Tiempo con salida analégica al maximo después del arranque
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17.3 FUNCION “BUMP”

Esta funcion solo esta disponible con compresores ON-OFF y si el parametro bMp=Y. Al iniciarse la regulacién, el compresor
se activara y desactivara durante un nimero nub de ciclos y con una duracién definida en los parametros bon y boF. Durante
la fase de "BUMP", se ignoran las alarmas de presién/temperatura.

17.4 LIMITACION DE LA CAPACIDAD DEL COMPRESOR EN CASO DE ALTA
PRESION/TEMPERATURA DEL CONDENSADOR

Si la presion/temperatura medida desde la sonda FPb>HAF, entonces la capacidad del compresor se podra limitar de la
siguiente manera:

- Utilizando el parametro HFL (si el compresor es digital o con control inverter) durante el intervalo dHF . Después, el

compresor se detendra si la condicion de alarma persiste y si
HFC=SI

Se detiene inmediatamente después del intervalo de tiempo dHF si el compresor esta encendido y apagado.

17.5 GESTION DE ERRORES DE LA SONDA DE PRESION AL ARRANQUE

Al encender, se indicara un error de presion en la sonda una vez transcurrido el retardo P1d . Si el error persiste, se activara
el compresor ON-OFF segun los parametros Con y CoF.

Si se detiene la regulacion por:
Retrasos por seguridad

Alarmas externas (desde entrada digital)
Alarmas de presion
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entonces, cualquier valor de presion medido fuera del rango de la sonda no generara ninguna alarma adicional, pero la
pantalla mostrara el ultimo valor medido valido.

17.6 FILTRO DE LECTURA

Es posible activar un filtro de lectura que actiia sobre los valores de entrada analdgicos (ej.
Valores de presion/temperatura provenientes de las sondas. A continuacion se indican los parametros involucrados:

- FiC=mEd, el valor utilizado para la regulacion es el valor medio calculado en el intervalo de tiempo tdG

FiC=1...100, el valor utilizado para la regulacién es el calculado mediante un filtro de media moévil ponderada
exponencialmente con coeficientes FiC/100. Cuando FiC=100, este filtro se desactiva.

18. ENTRADAS DIGITALES

Hay hasta tres entradas digitales disponibles. Dos de ellas estan multiplexadas con las sondas de temperatura P3 y P4
y se habilitan cuando PxP=n, x=3,4.
Las posibles funciones conectadas a las entradas digitales se explican en los siguientes parrafos.

La polaridad de cualquier entrada digital se puede modificar mediante el par. ixP:
ixP=CL: significa que la entrada digital esta activa cuando el contacto externo esta cerrado
ixP=0P: significa que la entrada digital esta activa cuando el contacto externo esta abierto

18.1 ENTRADA DIGITAL DESACTIVADA — ixF=nu

La entrada digital configurada como nu no sera verificada desde el dispositivo.

18.2 REGULACION HABILITADA — ixF=Enb

En este caso, la entrada digital actuard como entrada de habilitacién. La regulacién solo se iniciara si la sefial esta
presente. Si la regulacién esta bloqueada, la pantalla mostrara la variable Lod alternada con la etiqueta "onF" para indicar
que el bloqueo externo esta activo.

18.3 ALARMAS DE BAJA Y ALTA PRESION — ixF=LP o HP

Esta sefial se utiliza para indicar que hay un valor de presion bajo o alto en el circuito de refrigeracion.
El bloqueo de la regulacion puede ser temporal o permanente en funcién del nimero de activaciones de la entrada digital (par.
nPx) en un intervalo de tiempo predefinido (par. PEi).

18.3.1 BLOQUEO DE REGULACION TEMPORAL

La activacion de una sola entrada digital provoca la desactivacion de las salidas del compresor (con un retardo de 1 s entre
cada una). Ademas:

Se activaran el LED de alarma y la salida digital configurada como alarma (oAx=ALr) ;

todas las salidas del compresor (0A1, 0A2) se desactivaran (con un retraso de 1 segundo cada una de la otra);

La salida de control de la valvula solenoide (0A3=dGt, d4d) se desactivara;
- 0A1=dGt,d4d y 0A3=dGt,d4d se desactivaran al mismo tiempo;
la salida analdgica se desactivara (0 V o 0 Hz);
la pantalla mostrara la etiqueta de error relativa “LP” o “HP”;
se activara el zumbador (dependiendo del par. bEn);
El error se guardara en la base de datos.
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La regulacion se reiniciara tan pronto como se desactive la entrada digital, respetando todos los retardos de seguridad.

18.3.2 BLOQUEO DE REGULACION PERMANENTE

Si durante el intervalo de tiempo definido en el parametro diA se activan nPx entradas digitales, se activara el bloqueo
permanente. En esta situacion:

Se activaran el LED de alarma y la salida digital configurada como alarma (0Ax=ALr) ;

todas las salidas del compresor (0A1, 0A2) se desactivaran (con un retraso de 1 segundo cada una de la otra);

La salida de control de la valvula solenoide (0A3=dGt,d4d) se desactivara;
- 0A1=dGt,d4d y 0A3=dGt,d4d se desactivaran al mismo tiempo;

la salida analégica se desactivara (0 V o 0 Hz);

la pantalla mostrara la etiqueta de error relativa “LPL” o “HPL”;

se activara el zumbador (dependiendo del par. bEn);
El error se guardara en la base de datos.

Si diA=0, entonces la alarma de bloqueo se activara tan pronto como la entrada digital dix (x=1, 2, 3) alcance el nPx
valor.

El dispositivo solo se puede desbloquear de forma manual y de las siguientes maneras:
manteniendo pulsado el botén ABAJO durante 3 segundos (si rSt=SI)
Apagando y encendiendo el dispositivo (a través del modo Stand-by)
Apagando y encendiendo el dispositivo

18.4 ACTIVACION DEL AHORRO DE ENERGIA — ixF=ES

La sefial de entrada digital activa y desactiva el modo de ahorro de energia.

18.5 MODO SILENCIO - ixF=SiL

La entrada digital se utiliza para activar el modo silencio. Esta funcién actua sobre los ventiladores accionados.
Desde un inversor o en modo de corte de fase. La velocidad del ventilador se ajusta al valor del parametro FSS. En caso de
alarma HAF, se sale del modo silencio y el ventilador se activa segun el algoritmo del ventilador.

18.6 ALARMA EXTERNA GENERICA — ixF=EAL

La entrada digital informa sobre una condicién de alarma externa: el dispositivo no sefialara nada y continuara funcionando
normalmente.
Si la condicién de alarma persiste mas de dxd min, se indicara un error. En este caso:

Se activaran el LED de alarma y la salida digital configurada como alarma (0Ax=ALr) ;

la pantalla mostrara la etiqueta de error relativa “EA”;

se activara el zumbador (dependiendo del par. bEn);
El error se guardara en la base de datos.

El reinicio de la alarma es automatico y ocurre cuando:
La causa del mal funcionamiento finaliza y la entrada digital se desactiva.

El timbre se puede silenciar presionando cualquier botén.
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18.7 ALARMA DE BLOQUEO - ixF=bAL

La entrada digital informa sobre una condicién de alarma externa que provoca el bloqueo del dispositivo. En este caso
caso:

Se activaran el LED de alarma y la salida digital configurada como alarma (0Ax=ALr) ;

todas las salidas del compresor (0A1, 0A2) se desactivaran (con un retraso de 1 segundo cada una de la otra);

La salida de control de la valvula solenoide (0A3=dGt,d4d) se desactivara;
- 0A1=dGt,d4d y 0A3=dGt,d4d se desactivaran al mismo tiempo;

la salida analégica se desactivara (0 V o 0 Hz);

la pantalla mostrara la etiqueta de error relativa “CA”;

se activara el zumbador (dependiendo del par. bEn);
El error se guardara en la base de datos.

El reinicio de la alarma es automatico y ocurre cuando: la
causa raiz finaliza y la entrada digital se desactiva.

La regulacién siempre se reinicia una vez transcurridos los retardos de seguridad (por ejemplo, 20F, tiempo minimo entre
dos activaciones consecutivas del compresor, y 2oF, tiempo minimo entre una parada del compresor y el siguiente arranque).

El timbre se puede silenciar presionando cualquier botén.

18.8 ENTRADA DE SEGURIDAD - ixF=0Ax

La entrada digital se utiliza para desactivar la salida oAx . Permite desactivar tanto el compresor como los ventiladores. Las
siguientes salidas no se veran afectadas por la entrada digital:

- 0A3 = dGt, d4d

-0Ax =ALR

Cualquier activacion de una entrada digital provocara la desactivacion inmediata de la salida vinculada. Esta condicion se
indicara en la pantalla mediante la etiqueta "EAX" (x=1, 2, 3, n) y el parpadeo del icono correspondiente. En cuanto se
desactive la entrada digital, la regulacion se reiniciara segun el parametro Ar.

Si Ar=MAn, la salida permanecera bloqueada hasta un reinicio manual (que se realiza manteniendo presionado el botén
ABAJO durante 3 segundos y si rSt=YES).

18.9 ACCION DE SALIDA ANALOGICA INVERSA — ixF=rEv

La entrada digital se utiliza para invertir la salida analégica configurada como repetidor proporcional (0An=PrP) de accién
directa a inversa.

1 ARMAS

Cualquier alarma se visualiza en la pantalla con un cédigo especifico como referencia. Si hay varias alarmas simultaneamente,
se visualizaran en orden. La activacion del zumbador, debido a una nueva condicién de alarma, siempre se puede silenciar
si tbA=YES.

En caso de una nueva condicion de alarma:

« Codigo de alarma sefializado en el display.
« Activacion de salida de alarma (0A1...0A3) si se configura como ALr.

Activacion del zumbador (si esta presente y habilitado).
» Memorizacion de condiciones de alarma en la lista de alarmas interna.
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| 19.1 SILENCIADOR DEL ZUMBADOR Y DESACTIVACION DEL RELE |

Si se activa alguna condicion de alarma, el zumbador se puede silenciar pulsando cualquier botén. Ademas, si se mantiene pulsado cualquier botén

durante mas de 3 segundos, también se desactivara el relé de alarma.

| 19.2 TABLA: CONDICIONES DE ALARMA

DESCRIPCION DEL CODIGO DEBIDO A

Error de sonda

ACCION

Cambiar sonda o

REINICIAR

Automatico después de que finalice la condicion

P Sonda dafiada o modificacion
X no
(x=1,2,3,4) configurada . de error
configuracion
Alta
HA presién/temperatura Presion/temperatura Compruebe la advertencia de Automatico después de que finalice la condicion
de en la pantalla, T fuera de rango. circuito de error
linea de succion
Bajo
LA presién/temperatura Presion/temperatura Compruebe la advertencia de Automatico después de que finalice la condicion
de en la pantalla, T fuera de rango. circuito de error
linea de succion
Alta
Ho presidn/temperatura Presion/temperatura Compruebe i la temperatura Automatico después de que finalice la condicion
Advertencia de temperatura | de refrigeracion esté fuera de rango circuito de error
en el condensador
Bajo
L2 presidn/temperatura Presion/temperatura Compruebe la advertencia de Automatico después de que finalice la condicion
de en la pantalla, T fuera de rango. circuito de error
condensador
Bajo
HLL presion/temperatura Presién/temperatura Verifique el bloqueo de Manual despuss de que finalice Ia condicién de error
la temperatura de enfriamiento oando esté fuera de rango
condensador de circuito
Advertencia de Automaticamente después de que la temperatura
dLt Temperatura fuera de Comprobar el circuito de : . . . .
temperatura de la " desciende por debajo del diferencial y al final del
rango refrigeracion
linea de descarga tiempo de enfriamiento.
Bloqueo de T twra f d Manual después de que sube la temperatura
emperatura fuera de | circui . R . N N
dLL temperatura de la P Comprobére circuito de por debajo del diferencial y al final del tiempo
i rango refrigeracion
linea de descarga de enfriamiento
Advertencia " » | ' -
s delint ord Presion fuera de Comprobar el circuito de Automatico después de que finalice la condicion
el interruptor de
- P B rango refrigeracion de error
presion electronico
Bloqueo del "
EL int for d » Presion fuera de Comprobar el circuito de Manual de encendido y apagado del dispositivo
interruptor de presion
electré?]ico P rango refrigeracion
Advertencia de " - . . e
P o ot 4 Presién fuera de Comprobar el circuito de Automatico después de que finalice la condicion
resostato externo de
P - rango refrigeracion de error
alta presion
Bajo externo " X ' .
p Presién fuera de Comprobar la refrigeracion Automatico después de que finalice la condicion
advertencia del interruptor -
P circuito de error
B rango
de presion
Bloqueo del L
HPL int tor de alt Presion fuera de Comprobar la refrigeracion Manual apagando y encendiendo el
interruptor de alta . N
» P ! rango circuito dispositivo
presion externo
Bajo externo »
LPL bl del int : Presion fuera de Comprobar la refrigeracion Manual apagando y encendiendo el
oqueo del interruptor . N
q P circuito dispositivo
de presion rango
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DESCRIPCION DEL CODIGO DEBIDO A

TAZA

FUP

EE

rtC

rtF

Advertencia de
mantenimiento del

compresor
Advertencia
de mantenimiento

del ventilador
EEPROM

error de memoria

Configuracion del RTC
error

Mal

funcionamiento del RTC

Problema de hardware

Problema de hardware

ACCION

Llevar a cabo
mantenimiento
Llevar a cabo
mantenimiento

Contactar con Dixell
Servicio

Establecer

parametros RTC

REINICIAR

Manual apagando y encendiendo el
dispositivo

Manual de encendido y apagado del dispositivo

Automatico después de que finalice la condicion

de error
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20. ESPECIFICACIONES TECNICAS

Carcasa: PC autoextinguible Caja: frontal
32x74 mm; profundidad 60mm Montaje: montaje
en panel en recorte de panel de 71x29mm Proteccién: IP20 Proteccion
frontal: IP65
Conexiones: bloque de terminales
de pestafas de conexion rapida  cableado de 2,5 mm2 Alimentacién: segiin modelo
24VAC, +10% 110AC  10%, 50/60Hz 230VAC
10%, 50/60Hz
Absorcién de potencia: 3,5VA
max. Pantalla: 3 digitos, LED
rojo, 14,2 mm de alto Entradas
analdgicas: hasta 4 sondas NTC10k / NTC86k o
PT1000, hasta 2 ratiométricas [0 a 5Vdc]
Entradas digitales: hasta 3 contactos de tension libre
Salidas:
0A1: SPST 16(8) A, 250 VCA 0A2:
SPST 5(2) A, 250 VCA (solo para XC35CX) 0A3 (Triac):
2FLA/M12LRA, 120/240 VCA, 30 000 ciclos (clasificaciones UL) 0An (0-10 VCC): max.
20 mA Zumbador: opcional
Almacenamiento de
datos: en la memoria no volatil (EEPROM)
Respaldo de reloj en tiempo real: 24 horas
Tipo de accion: 1B
Grado de contaminacion: 2
Clase de software: A
Tension impulsiva nominal: 2500 V
Categoria de sobretension: Il
Temperatura de funcionamiento: -10 a 55 °C (14 a 131 °F)
Temperatura de almacenamiento: -20 a 85 °C (-4 a 185 °F)
Humedad relativa: 20 a 85% (sin condensacion)
Rango de medicién y regulacion:
NTC10k: -40 a 110 °C (-40 a 230 °F)
NTC86k: -40 a 180 °C (-40 a 356 °F)
PT1000: -40 a 180 °C (-40 a 356 °F)

Resolucién: 0,1 °C o 1 °C o 1 °F (seleccionable), 0,1 bar, 1 PSI Precision
(temperatura ambiente 25 °C): 0,7 °C +1 digito
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